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CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
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CAMPUS ARAXA
DISCIPLINA: Mecanica Geral | CODIGO: GO4AMGERQ0.02

Inicio: Fevereiro/2023

Carga Horaria: Total: 30 horas/aula Semanal: 02 aulas/aula Créditos: 02
Natureza: Tedrica
Area de Formac&o - DCN: Especifica

Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas C01, C02, C03, C04, C05, CO06,
Co07, C08, C09, C10, C11, C12, C13, C14, C15, C16, C18, C20, C21

Departamento que oferta a disciplina: DELMAX

Ementa:

Cinematica de uma particula; Cinética de uma particula; Cinematica de corpo rigido — movimento plano;
Cinética de um corpo rigido no movimento plano: trabalho e energia; Cinética de um corpo rigido no
movimento plano: impulso e quantidade de movimento; Introdugéo a vibragfes mecanicas.

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatéria| Optativa
Engenharia de 5 Mecénica X
Automacdo Industrial

INTERDISCIPLINARIDADES

Prerrequisitos

Estatica

Correquisitos

N&o ha

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 |Descrever os tipos de movimentos de uma particula e um corpo rigido;

2 [Descrever os tipos de forcas aplicadas em uma particula e eum corpo rigido;
3 [Descrever os tipos de vibragdes aplicadas em certos corpos;

4 (Calcular problemas relativos a cinemética de particulas e de corpos rigidos;
5

6

Calcular problemas relativos a dindmica de particulas e de corpos rigidos;
Calcular problemas relativos a vibragdes mecanicas

Unidades de ensino Carga-horéaria
Horas/aula

1 |Cinematica de uma particula 2
2 [Dinamica de uma particula — Resolugéo de problemas utilizando a 22 Lei de Newton 2
3 |Dinamica de uma particula — Resolug&o de problmeas utilizando quantidade de movimento, 2

impulso e choque
4 (Cinematica de um corpo rigido 10
5 |Dinamica de um corpo rigido — Resolucéo de problemas utilizando a 22 Lei de Newton 6
6 [Dinamica de um corpo rigido — Resolugdo de problmeas utilizando quantidade de 4

movimento, impulso e chogue
7 [Fundamentos de vibragGes mecanicas 4

Total [30
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Bibliografia Basica

1 BEER, F. P., JOHNSTON, E. R., Mecanica Vetorial para Engenheiros — cinematica e dinamica. 5° ed. Sdo Paulo:
Makron Books, 1994

2 HIBBELER, R. C., Dinamica — Mecanica para Engenharia, 12° ed. S&o Paulo: Pearson Education do Brasil, 2010.

3 HALLIDAY, D., RESNICK, R., KRANE, K. S., Fisica. 42 ed. Rio de Janeiro: LTC, 1996.

Bibliografia Complementar

1 MERIAN, J. L., Kraige, L.G., Mecanica para engenharia — Dindmica, 62 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2009

SEARS, Francis; ZEMANSKY, Mark Waldo. Fisica 1: mecanica. 12.ed. Sdo Paulo: Addison Wesley, 2008
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SANTOS, I. F., Dindmica de sistemas mecanicos: modelagem, simulagéo, visualizacdo, verificagdo. Séo Paulo:
Makron Books, 2001

BORESI, A. P., Dindmica, S&o Paulo: Pioneira Thomson Learning, 2003
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SOUZA, S. Mecénica do corpo rigido, Rio de Janeiro: LTC, 2011
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