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Carga Horéaria: Total: 60 horas-aula Semanal: 4 aulas-aula Créditos: 4

Natureza: Tedrica-pratica

Area de Formacao - DCN: Especifica

Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas 01; 02; 03; 04; 05; 06; 07; 08;
09; 10; 11; 12; 13; 14; 15; 16; 17;19; 20; 21

Departamento que oferta a disciplina: DELMAX

Ementa:

Introducdo aos Sistemas Supervisoérios: Interfaces homem-magquina (IHM’s). Interfaces chao-de-fabrica e
redundantes (Niveis 0 e 1). Interfaces inteligentes e gerenciais (Niveis 3 e 4). Sistemas supervisorios
(SCADA) e Controles (SDCD). Programacéao de alarmes. Projeto de sindtico supervisorio.

Curso(s) Periodo | Eixo | Obrigatoria | Optativa
Engenharia de Automacéo industrial 10° 9 X

INTERDISCIPLINARIDADES
Prerrequisitos

Redes Industriais de Automagé&o; Controladores Légico Programéveis
Correquisitos

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 (Identificar, compreender e projetar as estruturas légicas e fisicas de um sistema supervisorio.

2 [Projetar e desenvolver telas de superviséo e controle.

3 [Especificar driver de comunicagéo e software de superviséo para atender os requisitos do processo.

Unidades de ensino Carga-horéria
Horas/aula
1 |Introducéo e Arquitetura de sistemas supervisorios e interfaces homem-méaquina. 6
2 |Requisitos de um sistema de controle de processo para o projeto de um sistema supervisorio. 10
3 [Normas vigentes no desenvolvimento de telas de superviséo e controle. 10
4 |Desenvolvimento de telas de supervis&o e controle de acordo com as normas vigentes e 0s 14
requisitos do sistema.

5 |Gerenciamento de dados em sistemas supervisorios. 10
6 [Tecnologias de comunicag&o para sistemas supervisorios e interfaces homem-maquina. 10

Total 60
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