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Ementa: 
Introdução aos Sistemas Supervisórios: Interfaces homem-máquina (IHM’s). Interfaces chão-de-fábrica e 
redundantes (Níveis 0 e 1). Interfaces inteligentes e gerenciais (Níveis 3 e 4). Sistemas supervisórios 
(SCADA) e Controles (SDCD). Programação de alarmes. Projeto de sinótico supervisório. 

 

Curso(s) Período Eixo Obrigatória Optativa 

Engenharia de Automação industrial 10º 9 x  

 

INTERDISCIPLINARIDADES 
Prerrequisitos 

Redes Industriais de Automação; Controladores Lógico Programáveis 

Correquisitos 
 

 

 
Objetivos: A disciplina deverá possibilitar ao estudante 

1 Identificar, compreender e projetar as estruturas lógicas e físicas de um sistema supervisório. 

2 Projetar e desenvolver telas de supervisão e controle. 

3 Especificar driver de comunicação e software de supervisão para atender os requisitos do processo. 

 

 
Unidades de ensino Carga-horária 

Horas/aula 

1 Introdução e Arquitetura de sistemas supervisórios e interfaces homem-máquina. 6 

2 Requisitos de um sistema de controle de processo para o projeto de um sistema supervisório. 10 

3 Normas vigentes no desenvolvimento de telas de supervisão e controle. 10 

4 Desenvolvimento de telas de supervisão e controle de acordo com as normas vigentes e os 

requisitos do sistema. 

14 

5 Gerenciamento de dados em sistemas supervisórios. 10 

6 Tecnologias de comunicação para sistemas supervisórios e interfaces homem-máquina. 10 

Total 60 
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