@ CENTRO FEDERAL DE EDUCAGCAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS

DIRETORIA DE GRADUAGAO
CEFET-MG PLANO DE ENSINO
| DISCIPLINA: Controladores Légicos Programaveis | CODIGO: ENG11

Periodo Letivo:  2° Semestre / 2018

Carga Horaria: Total: 36H/A - 30Horas  Semanal: 02 aulas Créditos:
Modalidade: Tedrica/Pratica

Classificagao do Conteudo pelas DCN:

Ementa:

Constituicdo dos CLPs; mdodulos de entrada e saida; linguagens de programacéo de
CLPs; comandos elétricos sequenciais e combinacionais utilizando CLPs; critérios
para dimensionamento e configuragao de controladores programaveis; projeto de sis-
temas de controle e comandos elétricos baseados em controladores |6gico-progra-
maveis.

Curso Periodo Eixo Natureza
Engenharia de Automacao 6 Eixo 9 - Con’EroIe © Obrigatdria
Automacao

Departamento: Eletromecanica

INTERDISCIPLINARIEDADES

Pré-requisitos

Programacao Computacional Il

Co-requisitos

Disciplinas para as quais é pré-requisito / co-requisito

Sistemas Integrados da Manufatura, Sistemas Supervisérios e Interfaces Homem-
Maquina

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 | Entender os conceitos principais de controladores de processos.

2 | Distinguir os diferentes tipos de controladores e suas aplicacoes.

3 |Aplicar linguagens de programagao em comandos elétricos sequenciais e
combinacionais.

4 | Projetar e dimensionar sistemas de controle experimentais utilizando CLPs.

Aulas teodricas Carga horaria
Horas-aula

Apresentacao do Plano de Ensino

Controladores: o CLP

Componentes do CLP e Arquitetura

Memoria

Modos de operacao e Tipos de CLPs

Interfaces de Entradas / Saidas: Entradas e saidas digitais
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Interfaces de Entradas / Saidas: Entradas e saidas analdgicas
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8 Linguagens de programacéo: Definigdes basicas e Elementos
comuns

9 | Comandos e logicas utilizando diagramas Ladder: Simbologia

Comandos e logicas utilizando diagramas Ladder: Converséo
10 :
de diagramas de contatos para Ladder

11 Comandos e logicas utilizando diagramas Ladder: Comandos e
instrucdes retentivos

12 | Comandos e ldgicas utilizando diagramas Ladder: Contadores

13 Comandos e ldégicas utilizando diagramas Ladder:
Temporizadores

Projeto de sistemas de controle com CLPs: Requisitos do

14 | .
sistema

15 Projeto de sistemas de controle com CLPs: Desempenho dos >
controladores

15 | Projeto de sistemas de controle com CLPs: Aplicacées 2

Total 30

OBS.: A sequéncia das aulas acima sdo exemplos de aulas tedricas, podendo ser alteradas
a distribuicdo de pontos de cada aula, avaliagbes, e trabalhos e/ou outro meio de avaliacéo
no decorrer do semestre conforme dindmica da turma.

Bibliografia Basica

1 FRANCHI, C. M.; CAMARGO, V. L. A. de. Contrgladores Légicos
Programaveis: Sistemas Discretos. 2. ed. S&o Paulo: Erica, 2009.

PRUDENTE, F. Automacao Industrial — PLC: Teoria e Aplicagdes: Curso

2 Basico. Rio de Janeiro: LTC, 2011.

GEORGINI, M. Automacgao Aplicada: Descrigdo e Implementacéo de Sistemas

3 Sequenciais com PLCs. Sao Paulo: Erica, 2000.

Bibliografia Complementar

1 MORAES, Cicero Couto de; CASTRUCCI, Plinio de Lauro. Engenharia de Au-
tomacao Industrial. 2. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2007. 506 p.

2 | Catalogos e manuais de fabricantes

Professor responsavel: Frederico Duarte Fagundes

Data:
23/08/2018

Coordenadora do curso:

Data:
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CEFET-MG

| DISCIPLINA: Controladores Légico Programaveis

| CODIGO: ENG11

Periodo Letivo:
Carga Horaria:

2° Semestre / 2018
Total: 36H/A - 30Horas

Semanal: 02 aulas Créditos:

Modalidade: Tedrica/Pratica
Classificagao do Conteudo pelas DCN:
Curso Periodo Eixo Natureza
, ~ Eixo 9 — Controle e o
Engenharia de automacéo 6 Automacao Obrigatdria
Departamento: Eletromecénica
Professor: Frederico Duarte Fagundes
Técnicas Utilizadas Atividades Avaliativas Valor
Aula tedrica com uso de lousa e Avaliacao teodrica 30
demonstracoes Avaliacdes praticas 40
Aula com uso de projetor multimidia Projeto final 25
Aula pratica simulada com exercicios Listas de exercicios e 5
Trabalho / Projeto em Equipe exercicios assistidos
Total | 100

Atividades Complementares:
Realizacao de pesquisa e aplicacao de projeto.

Horario semanal e local para atendimento extraclasse aos alunos:

Local: Coordenagao do curso / Laboratério

Horario: Segundas: 17:30 ~ 20:30, Quintas: 17:00 ~ 20:00.
Necessario agendar previamente via e-mail: fredericofagundes.cefetmg@gmail.com

Bibliografia Adicional:

1 | Slides das aulas disponibilizados no Sistema Académico.

. Data:
Professor responsavel:
Frederico Duarte Fagundes 23/08/2018
Coordenadora do curso: Data
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