MINISTERIO DA EDUCACAD
@ CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS

CEFET-MG
Plano de Ensino Unidade Araxa
| DISCIPLINA: Controle Multivariavel | CODIGO: ENG18 |

Periodo Letivo:  1° Semestre / 2018

Carga Horaria: Total: 72 H/A — 60 Horas Semanal: 04 aulas Créditos: 04
Modalidade: Teorica

Classificagcao do Conteudo pelas DCN: Profissionalizante

Ementa:

Representacéo por variaveis de estado de sistemas continuos e amostrados. Meto-
dologia de analise e projeto de sistemas de controle multivariavel. Controlabilidade
e Observabilidade. Formas canénicas. Pélos e Zeros multivariaveis. Controle com o
estado mensuravel. Realimentagao de estados. Propriedades: caso monovariavel,
extensdo de resultados. Estimador de estado. Observadores. Controle usando rea-
limentacao do estado estimado. Teorema da separagcdo. Compensacao dindmica.

Curso Periodo Eixo Natureza
Engenharia de Automacéao
Industrial

9 Controle e Automacéo Obrigatoria

Departamento: Departamento de Eletromecanica (DELMAX)

INTERDISCIPLINARIEDADES
Pré-requisitos

Algebra Linear

Sistemas de Controle de Processos Continuos
Co-requisitos

Nao ha

Disciplinas para as quais é pré-requisito / co-requisito

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 |Desenvolver os fundamentos teodricos de sistemas de controle linear
multivariavel.
2 |Apresentar as técnicas basicas de analise de sistemas de controle com
multiplas entradas e/ou saidas.
3 | Preparar o aluno para desenvolver projetos de controle aplicado a Engenharia
de Automacéo Industrial.

Unidades de ensino Carga horaria
Horas-aula
1 Fundamentos, caracteristicas e analise de desempenho de 14
sistemas multivariaveis.
2 | Controlabilidade, observabilidade e estabilidade de sistemas 16
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dindmicos, Realimentacdo de estado, Observadores de
estado.

3 Propriedades dos sistemas multivariaveis: detectabilidade, 12
estabilizabilidade. Decomposi¢cdo candnica.

4 Projeto de controladores multivariaveis utilizando Equacao de 12
Lyapunov e Atribuicdo de Auto Estrutura.
Apresentacdo de artigos cientificos contemplando outras

5 |técnicas de controle multivariavel, tais como Controle em 12
Cascata e Inteligéncia Artificial.

6 |Avaliacbes 6

Total 72

Bibliografia Basica

1 OGATA, Katsuhiko. Engenharia de Controle Moderno. Sdo Paulo: Pearson /
Prentice Hall, 2003.

HOUPIS, Constantine. Analise e projeto de sistemas de controle lineares, Rio
de Janeiro, Guanabara Dois, 1978.

DOREF, Richard C. “Sistemas de Controle Moderno” 8 ed., Sao Paulo, Ed.
LTC, 2001.

Bibliografia Complementar

1 | CRUZ, José Jaime da. Controle robusto multivariavel. EDUSP, 1996.

CARVALHO, J.L.M. “Sistemas de Controle Automatico”, Sdo Paulo, Ed. LTC,
2000.

3 | LIPSCHUTZ, S., LIPSON, M. L. Algebra linear. 4. ed. Porto Alegre, RS: Book-
man, 2011.

SANTOS, R. J. Um curso de geometria analitica e algebra linear. Belo Hori-
4 | zonte: Imprensa Universitaria da UFMG, 2013. Disponivel: http://www.-
mat.ufmg.br/~regi/livros.html.
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CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICADE MINAS GERAIS
DIRETORIADE GRADUAGAO

CEFET-MG
Plano de Didatico Unidade Araxa
| DISCIPLINA: Controle Multivariavel | CODIGO: ENG18 |

Periodo Letivo:  1° Semestre / 2018

Carga Horaria: Total: 72 H/A — 60 Horas Semanal: 04 aulas Créditos: 04
Modalidade: Teorica

Classificagao do Conteudo pelas DCN: Profissionalizante

Professor(a) Responsavel: Aline Fernanda Bianco

Ementa:

Representacéo por variaveis de estado de sistemas continuos e amostrados. Meto-
dologia de analise e projeto de sistemas de controle multivariavel. Controlabilidade
e Observabilidade. Formas candnicas. Pdlos e Zeros multivariaveis. Controle com o
estado mensuravel. Realimentagao de estados. Propriedades: caso monovariavel,
extensao de resultados. Estimador de estado. Observadores. Controle usando rea-
limentacao do estado estimado. Teorema da separagdo. Compensacao dindmica.

Curso Periodo Eixo Natureza
Engenharla de Automagdo 9 Controle e Automacéo Obrigatdria
Industrial

Departamento: Departamento de Eletromecanica (DELMAX)

Técnicas Utilizadas Atividades Avaliativas Valor
Aula expositiva em quadro 12 avaliagéo 25
Aula com uso de projetor multimidia 22 avaliagao 25
Trabalho individual 32 avaliacao 25
Trabalho em grupo Seminario 15
Listas de Exercicios 10

Total | 100

Atividades Complementares: atividades ndo computadas na carga horaria total
que contribuam a melhoria do processo ensino-aprendizagem.

Horario semanal e local para atendimento extraclasse aos alunos:
Local: Gabinete na Sala 604 no CEFET-MG/Araxa
Necessario agendar previamente via e-mail: diascarlosjr@gmail.com

Professor responsavel: Data:
Prof. Carlos Dias 20/08/18
Coordenador do curso: Data:
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