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DISCIPLINA: Tépicos Especiais em Controle e Automacao Il | CODIGO: 4EAIL.1109

— Identificacdo de Sistemas

Periodo Letivo: 1° Semestre / 2017

Carga Horaria: Total: 36H/A - 30Horas  Semanal: 02 aulas Créditos: 02

Modalidade: Pratica
Classificagao do Conteudo pelas DCN: Especifica

Ementa:

Tipos de modelos e representagdes de sistemas dinamicos;
Métodos de identificagao deterministicos;

Métodos de identificagdo ndo paramétricos;

Métodos de identificagdo paramétricos;

Estimag&o usando minimos quadrados;

Propriedades estatisticas de estimadores;

Projeto de testes e escolha de estruturas

Validagao de modelos.

Curso Periodo Eixo

Natureza

Engenharia de Automacéao

Industrial 10 Controle e Automagao

Optativa

Departamento: Departamento de Eletromecéanica de Araxa (DELMAX)

INTERDISCIPLINARIEDADES

Pré-requisitos

Estatistica; Sistemas de Controle de Processos Discretos

Co-requisitos

Disciplinas para as quais é pré-requisito / co-requisito

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 | Conhecer os aspectos fundamentais da teoria de identificagdo de sistemas.

Reconhecer os tipos de modelos e representacdes de sistemas.

2
3 | Conhecer os principais algoritmos de identificacdo de sistemas.
4 | Utilizar ferramentas computacionais de identificacdo de sistemas.

Aulas praticas Carga horaria
Horas-aula
Apresentacéo do Plano de Ensino e introducao a disciplina 2
2 | Tipos de modelos e representacdes de sistemas dinamicos 2
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N

Identificacdo deterministica

Uso de software para identificagdo deterministica de sistemas
de 12 e 22 ordens a partir da resposta ao degrau

N

Identificagdo no dominio da frequéncia. Identificacdo de
sistemas “caixa preta” utilizando a resposta em frequéncia.

Método dos minimos quadrados.

Propriedades estatisticas de estimadores.

Aproximacgao de sistemas com atraso puro. Aproximacgao de

5

6

7 | Estimacao de parametros usando minimos quadrados.
8

9 |Padeé.

10 | Identificagdo usando convolucao.

11 | Exercicios — Identificacdo de parametros

12 | Tipos de modelos de sistemas.

13 | Sinais pseudo-aleatérios. Identificacdo usando sinais PRBS.

14 | Escolha de estruturas de sistemas.

15 | Testes de identificagao de sistemas.

16 | Validacdo de modelos.

17 | Apresentacao de trabalhos

NININININININININI N INNIN DN

18 | Apresentacgao de trabalhos

Total 36

OBS.: A sequéncia de aulas acima representa uma mescla de aulas tedricas e praticas.

Bibliografia Basica

AGUIRRE, L. A. Introdugao a identificagao de sistemas: técnicas lineares e
1 | nao lineares aplicadas a sistemas reais. 3.ed. Belo Horizonte: Editora UFMG,
2007.

o> | HEMERLY, Helder Moreira. Controle por computador de sistemas dinami-
cos. 2.ed. Sao Paulo: Blucher, 2000.

3 | ROBERTS, M. J. Fundamentos em sinais e sistemas. SGo Paulo: McGraw-
Hill, 2009.

Bibliografia Complementar

1 | AGUIRRE, L.A. (ed.). Enciclopédia de automatica: controle e automagéo.
Sao Paulo: Blucher, 2007.

2 | LIUNG, Lennart. System identification: theory for the user. v 2. ed.

3 | DORF, R. C.; BISHOP, R. H. Sistemas de Controle Moderno. 8 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2001.

4 | HSU, Hwei P. Teoria e problemas de sinais e sistemas. Porto Alegre: Bo-
okman, 2004. (Colegcao Shaum)

5 | NISE, Norman S. Engenharia de sistemas de controle. 3.ed. LTC. 2002.

6 | OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 4.ed. Pearson Brasil.
2003.
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DISCIPLINA: Tépicos Especiais em Controle e | CODIGO: 4EAI.1109
Automacéo Il — Identificacdo de Sistemas

Periodo Letivo:  2° Semestre / 2014

Carga Horaria: Total: 30H/A - 25Horas  Semanal: 02 aulas Créditos: 02
Modalidade: Pratica

Classificagcao do Conteudo pelas DCN: Especifica

Curso Periodo Eixo Natureza

Engenharia de Automacao

Industrial 10 Controle e Automacao Optativa

Departamento: Departamento de Eletromecéanica de Araxa (DELMAX)

Professor: Henrique José Avelar

Técnicas Utilizadas Atividades Avaliativas Valor
Aula pratica no Lab. de Controle e Aulas Praticas 40
Automacao

Aula pratica no Lab. de Informatica Trabalhos individuais 30
Aula com uso de projetor multimidia Trabalhos em Equipe 30

Aula com exercicios

Trabalhos individuais

Total 100

Obs.: a distribuicido de pontos de cada aula, avaliagbes, projeto e/ou outro meio de
avaliagdo no decorrer do semestre podera sofrer alteragdes conforme dindmica da turma.

Atividades Complementares:
Realizag¢ao de trabalhos individuais e em equipe.

Horario semanal e local para atendimento extraclasse aos alunos:
Local: Sala 501 — Laboratério de Controle e Automacgao

Horario: segunda-feira, tarde de 17h30min as 18h30min.

Necessario agendar previamente via e-mail: hjavelar@araxa.cefetmg.br

Bibliografia Adicional:

1 | Artigos disponibilizados no Sistema Académico.

Professor responsavel: Data:
Henrique José Avelar

Coordenador do curso: Data:
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