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DISCIPLINA: Laboratério de Sistemas de Controle de | CODIGO: ENG13
Processos Continuos

Periodo Letivo:  1° Semestre / 2018

Carga Horaria: Total: 36H/A - 30Horas  Semanal: 02 aulas Créditos: 2
Modalidade: Pratica

Classificacao do Conteudo pelas DCN:

Ementa:

Utilizagcdo de planta piloto para efetuar modelagem, identificacdo de parametros,
operacao em malha aberta, operacdo em malha fechada, bem como analise de re-
sultados e respostas.

Curso Periodo Eixo Natureza
Engenharia de Automagao 70 Eixo 9 — Con’EroIe e Obrigatéria
Industrial Automacao

Departamento: Eletromecénica

INTERDISCIPLINARIEDADES

Pré-requisitos

N&o ha

Co-requisitos

Sistemas de controle de processos continuos

Disciplinas para as quais é pré-requisito / co-requisito

N&o ha

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

Compreender os principais aspectos de controle de processos.

Identificar os parametros dos modelos das plantas-piloto.

Conhecer os principais tipos de controladores industriais.

Identificar diversos tipos de processos industriais.

A WIN|(—~

Conhecer e aplicar os principais métodos de sintonia de controladores
industriais.

Aulas tedricas / praticas Carga horaria
Horas-aula

Apresentacdo do Plano de Ensino

Normas de seguranca do laboratorio

Representacdes de sistemas: fungdes de transferéncia

Representacgdes de sistemas: diagramas de blocos

Uso de software de simulacdo em sistemas modelados

Resposta dindmica de sistemas: simulado

N OO WIN|=
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Resposta dinamica de sistemas: plantas didaticas 1
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8 |Resposta dindmica de sistemas: plantas didaticas 2 2

9 | Controlador ON-OFF 2

10 | Controlador Proporcional 2

11 | Controlador PI 2

12 | Controlador PID 2

13 | Método de sintonia de controladores 1 2
14 | Método de sintonia de controladores 2 2
15 | Estruturas de controladores 2
16 | Escolha da estrutura do controlador 2

Total 30

OBS.: A seqliéncia das aulas acima sao exemplos de aulas, podendo ser alteradas a
distribuicdo de pontos de cada aula, avaliagdes, e trabalhos e/ou outro meio de avaliacdo no
decorrer do semestre conforme dindmica da turma. As aulas restantes (6) sdo dedicadas a
apresentacao de projeto.

Bibliografia Basica

1

DOREF, Richad C.; BISHOP, Robert H. Sistemas de Controle Modernos. 11.
ed. Rio de Janeiro: LTC, 2009.

2

OGATA, Katsuhiko. Engenharia de Controle Moderno. 5. ed. Sdo Paulo: Pe-
arson, 2010.

3

CARVALHO, J. L. M. Sistemas de Controle Automatico. Rio de Janeiro: LTC,
2000.

Bibliografia Complementar

1

DIDACTA ITALIA. Catalogos das plantas existentes no laboratério. Disponi-
vel em: <http://didacta.it/allegati/main_catalogs/ >. Acesso em: 27 Julho 2015.

MAYA, Paulo Alvaro; LEONARDI, Fabrizio. Controle Essencial. Sdo Paulo:

2 Prentice Hall, 2011.

3 OGATA, K., MATLAB® for Control Engineers. Upper Saddle River, NJ: Pren-
tice Hall, 2008.

4 ALVES, J. L. L. Instrumentagao, Controle e Automacao de Processos. Rio

de Janeiro: LTC, 2005.

Professor responsavel: Frederico Duarte Fagundes

Data: 23/02/2018

Coordenadora do curso:

Data:
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Curso Periodo Eixo Natureza
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Departamento: Eletromecéanica

Professor: Frederico Duarte Fagundes

Técnicas Utilizadas Atividades Avaliativas Valor
Aula pratica simulada com software Relatorios de aulas praticas 70
Aula pratica com plantas didaticas Projeto final 30
Aplicagdes / Projeto Total 100

Atividades Complementares:
Realizagao de pesquisa e aplicacao de projeto.

Horario semanal e local para atendimento extraclasse aos alunos:

Local: Coordenagao do curso / Laboratério

Horario: Terga: 16:40 ~ 19:00, Quintas: 17:30 ~ 19:00.

Necessario agendar previamente via e-mail: fredericofagundes.cefetmg@gmail.com

Bibliografia Adicional:

1| Material da aula tedrica

Professor responsavel: Data:
Prof. Frederico Duarte Fagundes 23/02/2018
Coordenadora do curso: Data:
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