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Periodo Letivo: 1° Semestre / 2018
Carga Horaria: Total: 36H/A Semanal: 02 aulas  Créditos: 02

Modalidade: Teorica
Classificagdao do Conteudo pelas DCN: Obrigatdrio
Ementa:

Desenvolvimento de sistemas microprocessados para a solugao de problemas praticos
interdisciplinares e simulagdes em computador digital.

Curso Periodo Eixo Natureza

Engenharia de Automagao

Industrial 1 8 — Eletrénica Obrigatéria

Departamento: Departamento de Eletromecanica (DELMAX)

INTERDISCIPLINARIEDADES

Pré-requisitos

Programacéo de Computadores |, Sistemas Digitais e Eletrénica Aplicada.

Co-requisitos

Disciplinas para as quais é pré-requisito / co-requisito

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 |Condicbes de entender, desenvolver e projetar sistemas microprocessados que
possam, de maneira isolada ou compartilhada, fazer o tratamento de variaveis fisicas
como entrada, tais como: temperatura, vazao, nivel, pressao, velocidade entre outras, e
estimular uma resposta do sistema. Respeitando as Normas e Convengbes da
Engenharia de Automacao Industrial a fim de que possam aplicar esses conhecimentos
em suas areas profissionais.

Aulas tedticas Carga horaria
Horas-aula
1 INTRODUCAO - Apresentagdo do Laboratério de Sistemas 2
Microprocessados e ferramentas computacionais
UNIDADE | — Fluxograma
o 1.1 Desenvolvimento de Fluxograma 2

1.2 Conceituacao
1.3 Simbologia

UNIDADE Il — Utilizagao dos Fluxogramas
2.1 Exercicios utilizando fluxograma

UNIDADE |ll — Utilizagdo do Ambiente de Desenvolvimento de
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Softwares MPLAB

3.1 Introducéo

3.2 Teoria de recursos do MPLAB
3.3 Exemplo Légico

3.4 Esquema elétrico

3.5 Fluxograma

3.6 Codigo

UNIDADE [IV- Apresentagcdo de software de simulagido de
Hardware

4.1 Introducéao

4.2 Teoria de recursos do simulador

4.3 Exemplo Légico

4.4 Esquema elétrico

4.5 Fluxograma

4.6 Codigo

UNIDADE V- Integragao entre MPLAB e Simulador de hardware
5.1 Introducéo

5.2 Integracao dos softwares

6 |5.3 Exemplo Légico 4
5.4 Esquema do exemplo
5.5 Fluxograma

5.6 Codigo

UNIDADE VI- Interrupgdes externas e Timers
6.1 Tratamento das interrupcdes externas

6.2 Tratamentos dos timer’s

6.3 Programacéo de interrupgdes

6.4 Programacao de timers

6.5 Simulacdo de interrupgdes e timers

UNIDADE VII- Conversor Analégico-Digital Interno

7.1 Tratamento do conversor analdgico — digital interno
7.2 Programacéo do conversor analogico — digital interno
7.3 Simulacao do conversor analégico — digital interno

UNIDADE VIII- Os Médulos CCP (Capture / Compare / PWM)
8.1Tratamento dos mdédulos CCP

8.2 Programagéao dos modulos CCP

8.3 Simulacido do médulo CCP

UNIDADE IX: Comunicagao Serial 1 — SPl e 12C
9.1 Tratamento da comunicacao serial SPI

9.2 Programacao da comunicacao serial SPI

9.3 Simulagcado da comunicacgao serial SPI

9.4 Tratamento da comunicacéo serial 12C

9.5 Programacgao da comunicagéo serial 12C

9.6 Simulagdo da comunicacgao serial 12C

10

UNIDADE X: Comunicagao Serial 2- USART

11 10.1 Tratamento da comunicacgao serial USART
10.2 Programacao da comunicacgao serial USART
10.3 Simulagdo da comunicagao serial USART

UNIDADE XI: Desenvolvimento de Projetos

12 11.1Desenvolvimento de projetos em grupo com a utilizacdo do PIC
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Total 36 HA

OBS.: A sequéncia das aulas, a distribuicdo de pontos de cada aula, avaliagbes, e projeto
e/ou outro meio de avaliagdo podem ser alteradas no decorrer do semestre conforme
dindmica da turma.

Bibliografia Basica

1 | Souza, Davigj José de, 1971 — Conectando o PIC 16f877A: Recursos Avancados 42 ed.
Sao Paulo: Erica, 2007.

Souza, David José de, 1971 — Desfbravando o PIC: ampliando e atualizando para o
PIC 16F628A 112 ed. Sao Paulo: Erica, 2007.

MALVINO, Albert Paul. Microcomputadores e microprocessadores. Sao Paulo: Mac-
Graw Hill do Brasil, 1985.

MICROCHIP TECHNOLOGY. PIC 16F87XA DATA SHEET, 2003. Disponivel em:
4 | <http://www.microchip.com/wwproducts/en/PIC16F877A.pdf>. Acesso em: Fevereiro
2016.

Bibliografia Complementar

NICOLOSI. Denys Emilio Campion. Laboratério de microprocessadores: familia
8051: treino de instrug¢des, hardware e software. S4o Paulo: Erica, 2002.

2 | SILVA JUNIOR, Vidal Pereira da. Aplicagées praticas do microcontrolador 8051.
Sao Paulo: Erica, 1994.

BIGNELL, James W.; DONOVAN, Robert L. Eletronica digital. Sao Paulo: Cengage
Learning, 2009. 648 p.

4 | D'AMORE, Roberto. VHDL.: descrigdo e sintese de circuitos digitais. 2. ed. Rio de Ja-
neiro: LTC, 2012. 292 p.

S | Catalogos técnicos diversos.
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Modalidade: Pratica
Classificagdao do Contetido pelas DCN: Obrigatério

Curso Periodo Eixo Natureza

Engenharia de Automacéao

Industrial 1 8 - Eletrénica Obrigatéria

Departamento: Departamento de Eletromecanica (DELMAX)

Professor: Marco Antonio Durgo

Técnicas Utilizadas Atividades Avaliativas Valor
Aula pratica no Lab. de eletronica Avaliagdes 70
Aula pratica no Lab. de Informatica Projeto 30

Aula com uso de projetor multimidia

Aula com exercicios

Trabalho em Equipe

Aula pratica no Lab. de eletronica Total 100

Atividades Complementares:
Realizagao de trabalhos praticos individuais e em equipe.

Horario semanal e local para atendimento extraclasse aos alunos:
Local: Qualquer lugar no campus Araxa

Horario: quinta-feira, tarde de 13h30min as 16h30min.

Necessario agendar previamente via e-mail: marcodurco@araxa.cefetmg.br

Bibliografia Adicional:

1 | Slides das aulas disponibilizados no Sistema Académico.

Professor responsavel: Data:
Prof. Marco Antbnio Durco 08/02/2018
Coordenador do curso: Data:
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