@ CENTRO FEDERAIRBEGFTVINCHOREIROLOGICA DE MINAS GERAIS

DES

DIRETORIA DE GRADUAGAO
SINO

UNIDADE:
Campus - Leopoldina x  Campus - Araxa

CURSO: ENGENHARIA DE AUTOMAGAO INDUSTRIAL

TECNICAS UTILIZADAS (Marque com um X no quadro):

Aula com uso de transparéncia <] | Pesquisa

Discussao de texto Visita técnica

Aula com uso de multimidia Trabalho individual

Aula pratica Trabalho em grupo
Discussao de texto QOutros

Filme Aula expositiva em quadro

DISCIPLINA: | | TEORICA VALIDO A PARTIR DE
INTRODUGCAO A | | PRATICA SEMESTRE [/ 1° [ | 2°
ENGENHARIA DE | TEORICA
CONTROLE E AUTOMAGAO PRATICA ANO [ 2018 |
DEPARTAMENTO/ COORDENAGAO: CODIGO:
| Coordenagéo de Eng. de Automagéo Industrial | | ENGO1 |
CARGA HORARIA TOTAL | CARGA HORARIA CREDITOS PERIODO:
[ 30 Horas-aula | SEMANAL '
[ 2 Horas-aula | 2
<INAO | | PRE-REQUISITOS | | CO-REQUISITOS
TEM
PRE-REQUISITOS ]
DISCIPLINA(S) CODIGO(S)
REQUISITOS
CO-REQUISITOS ]
DISCIPLINA(S) CODIGO(S)
|
A Engenharia de Controle e Automacdo e o espago de atuagdo do engenheiro;
cenarios da engenharia no Brasil e no mundo; areas da Engenharia de Controle e
EMENTA Automagéo; introdugdo ao campo profissional da engenharia; aspectos gerais do
trabalho cotidiano do Engenheiro de Controle e Automacao. Palestras sobre o Curso
de Engenharia de Controle e Automacao
OBJETIVOS

A disciplina devera possibilitar ao estudante conhecer e debater sobre:
A profissdo do engenheiro de controle e automagéo e suas implicagdes éticas e sociais
As relagdes entre ciéncia, tecnologia e sociedade / o papel da tecnologia no desenvolvimento

humano
A importancia

do projeto no trabalho do engenheiro

As ferramentas de trabalho tipicas da engenharia: modelos, simulacdes e otimiza¢des
Conceitos basicos da engenharia de controle e automagéao: representagdes sistemas em diagramas

de blocos, dia

gramas P&l e malhas de controle.
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DIRETORIA DE GRADUAGCAO

_CEEET-MG PLANO DF ENSINO

DISCIPLINA INTRODUGAO A ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

Carga Horaria

UNIDADES DE ENSINO
(horas-aula)

10
Unidade 1- Evolugao do controle moderno
1. competitividade do mercado global
2. a evolugao da automacao industrial
3. papel da ciéncia e tecnologia no desenvolvimento do pais
10
Unidade 2 — Conceitos da engenharia de controle e automacgao
1. conceitos de representacao de sistemas
2. sistemas em malha aberta
3. sistemas em malha fechada 10

Unidade 3 — Atuacgao do profissional de controle e automacéao

1. avaliagao do projeto, sintonia e manutengao de sistemas

2. relagdes da evolugdo tecnolégica com o profissional de controle e
automacao

3. controles usuais na industria (controle automatico de nivel; vazao; pressao;

temperatura e de PH)

TOTAL 30 h-a

AVALIAGAO (CONFORME Normas Académicas — RES CD 083/05)

3 seminarios(+ pontos por intervengdes) / trabalhos nas plantas do laboratério em grupo de 20 pontos
cada. Uma avaliagao escrita individual de 40 pontos.

ATIVIDADES COMPLEMENTARES
Visitas técnicas, palestras com profissionais e professores de outras unidades

BIBLIOGRAFIA BASICA

Miyagi, Paulo Eigi ; Controle programavel : fundamentos do controle de sistemas a eventos discretos
Sao Paulo: Blucher, 1996.

Holtzapple, Mark Thomas Introducdo a engenharia Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos,
20086.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

-Chievanato Idalberto; Introdug¢ado a Teoria Geral da Administracao;

- Silveira, Paulo Rogério da; Automacgao e controle discreto / 4 ed.

-Bravermen. Harry,Trabalho e Capital Monopolista; Bravermen. Harry, LTC

-Santos, Edilberto Sistemas de controle moderno ;UNIUBE 2001

-Pessoa, Marcelo Schneck de Paula; Introdugdo a Automacgéo: para cursos de engenharia e gestao —
12 Ed. — Rio de Janeiro:Elsevier, 2014

-Brockman, Jay B. Introducdo a Engenharia: modelagem e solugdo de problemas; tradugéo e revisdo
técnica Ronaldo Sérgio de Biasi. [Reimpr.] — Rio de Janeiro, LTC, 2013

-Revistas e jornais sobre painel econbémico mundial e tecnologias

PROFESSOR RESPONSAVEL: Data

01/02/2018

Prof. ALEXANDRE DIAS LINHARES

COORDENADOR DE CURSO Data
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