MINISTERIO DA EDUCACAD
@ CENTRO FEDERAL DE EDUCAQﬁD TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
CEFET-MG

Plano de Ensino Unidade Araxa

DISCIPLINA: MODELAMENTO DE SISTEMAS DE | CODIGO: ENG 14
CONTROLE

Periodo Letivo: 1° Semestre / 2018

Carga Horaria: Total: 72H/A — 36 Horas Semanal: 04 aulas Créditos: 04
Modalidade: Teorica

Classificagdao do Contetido pelas DCN: PROFISSIONALIZANTE

Ementa:

Modelamentos matematicos de sistemas fisicos dindmicos, por meio de equacobes
diferenciais; Modelamento de sistemas fisicos dindmicos por meio de equacdes de
espacos de estados; Analise dos sistemas de controle monovariavel.

Curso Periodo Eixo Natureza

Engenharia de Computacao 7° Controle e Automacgéo Obrigatoria

Departamento: Departamento de Eletromecanica

INTERDISCIPLINARIEDADES

Pré-requisitos

Calculo Il

Métodos Numéricos Computacionais

Programacéo de Computadores |l

Co-requisitos

Disciplinas para as quais é pré-requisito / co-requisito

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 | Conhecer os conceitos fundamentais relacionados a aplicagao da transformada de
laplace e propriedades na resolucéo de problemas de controle;

2 |Interpretar os principios fisicos e determinar o modelo matematico de sistemas
dindmicos, no dominio da frequéncia, através do calculo diferencial integral;

3 | Determinar o modelo matematico de sistemas fisicos por meio de equacdes de
espaco de estados;

4 | Representar e simplificar os sistemas fisicos por meio de diagrama de blocos.

Aulas Carga horaria
Horas-aula

Exemplos de sistemas de controle

Transformada de Laplace

Fungao de Transferéncia

Espaco de estados

Sistemas eletronicos

Sistemas mecanicos

Sistemas analdgicos

Sistemas eletromecanicos
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Sistemas de nivel de liquidos
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Analise de sistemas de controle por meio de espacos de estados
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MINISTERIO DA EDUCAGAD
@ CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS

CEFET-MG
Plano de Ensino Unidade Araxa
11 |Provas 6
Apresentacao de semindrios 4
Total 72

OBS.: A sequéncia das aulas acima sdo exemplos de praticas, podendo ser alteradas a
distribuicdo de pontos de cada aula, avaliagbes, e projeto e/ou outro meio de avaliagao no
decorrer do semestre conforme dindmica da turma.

Bibliografia Basica

1 | OGATA. Katsuhiko. Engenharia de Controle Moderno.

2 | DORF, R.C. Modern Control Systems, 6" ed. Reading,

3 | BOLTON, W. Engenharia de Controle;

Bibliografia Complementar

1 GENE F., POWEL, J.D. & ENAMI-NAEIMI, A. Feedback Control of Dynamic
Systems.
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MINISTERIO DA EDUCACAD
@ CENTRO FEDERAL DE EDUCAQﬁD TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
CEFET-MG

Plano de Ensino Unidade Araxa

DISCIPLINA: MODELAMENTO DE SISTEMAS DE | CODIGO: ENG14
CONTROLE

Periodo Letivo: 1° Semestre / 2018

Carga Horaria: Total: 72H/A - 36Horas Semanal: 04 aulas  Créditos: 04
Modalidade: Teorica

Classificagdo do Contetido pelas DCN: PROFISSIONALIZANTE

Curso Periodo Eixo Natureza

Engenharia de Automacao

O = 0 Ve .
Industrial 7 Controle e Automacéo Obrigatdria

Departamento: Departamento de Eletromecanica.

Professor: Carlos Dias

Técnicas Utilizadas Atividades Avaliativas Valor
Aula com uso de projetor multimidia Avaliacéo 1/ Projeto 30
Aula com exercicios Avaliacao 2 / Projeto 30
Trabalho em Equipe Avaliacao 3/ Projeto 40
Aula pratica no Lab. de Informatica

Total 100
Atividades Complementares:
Realizacao de trabalhos praticos individuais e em equipe.
Horario semanal e local para atendimento extraclasse aos alunos:
Local: Gabinete do professor - Campus Araxa
Horario: quinta-feira, tarde de 13h30min as 16h30min.
Necessario agendar previamente via e-mail
Bibliografia Adicional:

1 | Slides das aulas disponibilizados no Sistema Académico.

Professor responsavel: Data:
Carlos Dias 01/03/2018
Coordenador do curso: Data:
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